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 : مقدمه 

سرعت این موتور ،  -سری است بدلیل نوع مشخصه های گشتاور  DCیکی از موتور های جریان مستقیم، موتور  

 تواند گشتاور زیادی را هنگام راه اندازی تولید کند بطوری که نیاز به جریان بزرگی ندارد.می

موتور محرک خوبی در ماشین و محدوده تغییرات  این نوع  ... است .  و  ها و وسایل سنگین مثل قطار، جرثقیل 

 است.  DCسری بیشتر از دیگر انواع موتورهای  DCسرعت موتور 

یک اشکال خیلی بزرگ موتورهای سری این است که اگر بارمکانیکی بزرگی را در هنگامی که چرخش دارد از آن  

، نیاز است که یک بار مکانیکی از طریق  وارد خواهد کرد  دماتو ص  یابد آن به شدت افزایش می برداریم، سرعت  

 شفت آن و یا با زنجیر بر آن اعمال شود . در این آزمایش این روش های کنترل سرعت را بررسی می کنیم.

 

 نیاز:   مورد   ابزار و وسایل 

بصورت بار اعمالی بر سیستم )یکی  آزمایش شامل یک ژنراتور و موتور درکنار دو عدد مولتی متر، دو عدد مقاومت 

متصل به ژنراتور و دیگری سری با مقاومت آرمیچر(، صفحه مدار شامل آمپر و ولت سنج، یک دستگاه برای خواندن  

 سرعت و گشتاور، سیم برای اتصال وسایل و تشکیل مدار. 

 تئوری آزمایش : 

 :گیردانجام میبه دو صورت سری  DCآزمایش کنترل و سنجش سرعت موتوری 

 تغییر ولتاژ آرمیچر: که در این حالت سرعت در صورت افزایش ولتاژ اعمالی ، زیاد می شود.-1

 شود زیاد می و بار روی موتور   شودزیاد میر چه مقاومت بار کم شود ، جریان ژنراتوتغییر مقاومت بار: چنان-2

 (I*Vتوان ورودی موتور )برحسب  وات( = حاصل ضرب ولتاژ ترمینال در جریان آرمیچر )  ✓

 (T*Ɯتوان  خروجی موتور )بر حسب وات( = سرعت ضربدر گشتاور ) ✓

 بازده موتور = تقسیم توان خروجی بر توان ورودی  ✓

 توان ورودی ژنراتور )برحسب وات( = سرعت در گشتاور  ✓

 ت( = ولتاژ ترمینال در جریان آرمیچر توان خروجی ژنراتور )بر حسب وا ✓

 بازده ژنراتور = تقسیم توان خروجی بر توان ورودی  ✓
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 : موتور

✓ =T.w outP 

✓ in P /out Pη= 

✓  a .IT=VinP 

 

 : ر ژنراتو 

✓ .IaT=   Vout P 

✓ )out(MOTOR= P inP 

 

 

 

 جهت دانلود فایل کامل گزارش کار بر روی لینک زیر کلیک کنید.

 ( ۱۰۷۴برق )  ی مهندس ی مبان  شگاهیآزما یسر DCموتور  یهامشخصه  شیگزارش کار آزما
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